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Dotykowy regulator predkoéci
SRS-1

w0

T

OROWE

B Zastosowanie

Wykorzystywany w systemach wentylacji w celu
wiaczenia/wylaczenia oraz regulacji - predkosci
obrotowej, jednofazowych silnikéw elektrycznych,
sterowanych napieciem. Dopuszczalne jest sterow-
anie kilkoma wentylatorami, jezeli sumaryczny prad
podtgczonych wentylatoréw nie przewyzsza do-
puszczonej wielko$ci poboru pradu regulatora.

B Konstrukcja

Obudowa regulatora wykonana jest z plastiku,
a panel dotykowy ze szkta hartowanego. Panel
dotykowy posiada przycisk Wt./Wyt. oraz dwa pr-
zyciski regulacji predkosci: od minimalnej do mak-
symalnej. Poziom ustawianej predkos$ci pojawia sie

Charakterystyki techniczne

na wy$wietlaczu. Regulator odznacza sie wysokg
dokfadnoscig sterowania.

B Montaz

Regulator nalezy zainstalowa¢ na $cianie, wewngtrz
pomieszczenia w puszce podtynkowej, za pomocg
uchwytéw rozporowych. Moze byé montowany
w standardowych puszkach montazowych.

SRS-1
Napiecie (V) 110-240
Maksymalny pobor pradu (A) 1
Przekréj przewodu 0,35 do 1 mm?
Temperatura pracy (°C) od -10 do +45
Max wilgoto$é (%) 5% do 80% (bez kondensacji)
Czas pracy 100 000 operacji
Klasa bezpieczenstwa IP 30
Waga (kg) 0,138

Montaz dotykowego przetacznika predkosci

Wymiary (mm)
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110-240V, 50/60 Hz

Schemat podtaczenia regulatora



